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A hand power tool has a tool holder with a base 
body; a drive part; at least one locking body for 
connecting the base body of the tool holder with 
the drive part; a securing body which radially 
fixes the at least one locking body in an engaging 
position; an actuating element operative for 
unlocking the tool holder and guiding the 
securing body to a position which radially 
releases the locking body, the base body in a 
locking position surrounding at least a part of the 
drive part. 
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(St) Die Erflndung geht aus von einer Handwerkzeugma- 
schine mit einer Werkzeughalterung (12, 72), die mit ih- 
rem Grundkorper (14, 52) losbar mit einem Antriebsteil 
(16, 50) uber zumindest einen Verriegelungskorper (18, 
42, 44) verbindbar ist, der in seiner Eingriffstellung von ei- 
nem Sicherungskorper (20) radial fixierbar ist, welcher 
mit Hilfe eines Betatigungselements (22) zur Entriegelung 
der Werkzeughalterung (12, 72) in eine den Verriegelungs- 
korper (18, 42, 44) radial freigebende Stellung fuhrbar ist. 
Es wird vorgeschlagen, dal^ der Grundkorper (14, 52) in 
einer Verriegelungsstellung zumindest einen Tail des An- 
triebsteils (16, 50) umschlieBt 
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Beschreibung 
Stand der Technik 

Die Erfindung geht aus von einer Handwericzeugma- 
schine nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1. 

Aus der DE 196 21 610 A 1 ist eine Handwerkzeugma- 
schine mit einer abnehmbaren Werkzeughalterung bekannt. 
Die Handwerkzeugmaschine weist eine Spindelhiilse auf, in 
die ein Grundkorper der Werkzeughalterung einsteckbar 
und mittels Verriegelungskorpem verriegelbar ist. Die Ver- 
riegelungskorper sind in der Spindelhulse verliersicher ge- 
halten und werden in einer Verriegelungsstellung von einem 
Sicherungskorper radial iiberdeckt. Zum Abnehmen der 
Werkzeughalterung ist der Sicherungskorper iiber eine Beta- 
tigungshulse axial in eine die Verriegelungskorper radial 
freigebende Stellung verschiebbar. 

Vorteile der Erfindung 

Die Erfindung geht aus von einer Handwerkzeugma- 
schine mit einer Werkzeughalterung, die mit ihrem Grund- 
korper losbar mit einem Antriebsteil iiber zumindest einen 
Verriegelungskorper verbindbar ist, Der Verriegelungskor- 
per ist in seiner EingrifFstellung von einem Sicherungskor- 
per radial fixierbar, welcher mit Hilfe eines Betatigungsele- 
ments zur Entriegelung der Werkzeughalterung in eine den 
Verriegelungskorper radial freigebende Stellung fuhrbar ist. 

Es wird vorgeschlagen, daB der Grundkorper in einer Ver- 
riegelungsstellung zumindest einen Teil des Antriebsteils 
umschlieBt. Ein Dopper kann mit dem Antriebsteil eine 
Spaltdichtung bilden, die eine Antriebseinheit der Hand- 
werkzeugmaschine gegen Schmutz schutzt. Ein geringer 
VerschleiB kann erreicht und Beschadigungen beim Einfuh- 
ren des Werkzeugs konnen vermieden werden. Femer kann 
der Verriegelungskorper am Grundkorper der Werkzeughal- 
terung befestigt sein und kann im Bedarfsfall leicht ersetzt 
Oder mit der Werkzeughalterung ausgetauscht werden. 

In einer weiteren Ausgestaltung wird vorgeschlagen, daB 
im entriegelten Zustand ein Bauteil den Verriegelungskorper 40 
in seiner Entriegelungsstellung halt. Die Werkzeughalterung 
kann leicht am Antriebsteil befestigt werden, ohne daB der 
Verriegelungskorper dabei verschoben werden muB. Femer 
kann durch das Bauteil eine Ausnehmung des Verriege- 
lungskorpers vorteilhaft radial nach innen verschlossen und 45 
eine Verschmutzung im Bereich des Verriegelungskorpers 
vermieden werden, und zwar insbesondere im demontierten 
Zustand. Der Verriegelungskorper kann zudem in seiner En- 
triegelungsstellung in Verriegelungsrichtung belastet und es 
kann dadurch ein vorteilhaftes akustisches und/oder opti- 50 
sches Signal erreicht werden, das einem Benutzer eine si- 
chere Verbindung zwischen der Werkzeughalterung und 
dem Antriebsteil signalisiert. Femer kann iiber die Stellung 
des Verriegelungskorpers einfach ein Signal ausgelost wer- 
den, uber das eine Energieversorgung der Handwerkzeug- 55 
maschine steuerbar ist. Bei nicht vollstandig befestigter 
Werkzeughalterung kann die Energieversorgung unterbro- 
chen, ein Beschadigen des Werkzeugs sicher verhindert und 
der Benutzer geschiitzt werden. 

Vorteilhaft sind uber den Umfang des Antriebsteils mehr 60 
Ausnehmungen als Verriegelungskorper im Grundkorper 
angeordnet. Damit kann ein kleiner Verdrehwinkel beim Fu- 
gen von der Werkzeughalterung und dem AnUiebsteil er- 
reicht werden. Durch die hohere Anzahl der Ausnehmungen 
kann sich der VerschleiB auf mehrere Ausnehmungen vertei- 65 
len, so daB eine groBere Lebensdauer erreicht werden kann. 

Um zu erreichen, daB sich beim Aufstecken der Werk- 
zeughalterung auf das Antriebsteil die Werkzeughalterung 
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automatisch in die richtige Stellung dreht, sind der Grund- 
korper und das Antriebsteil vorteilhaft iiber zumindest eine 
Verzahnung in Umfangsrichtung verbunden, die in axialer 
Richtung sich verjiingende Kontaktflachen, d. h. abge- 
5 schragte und/oder abgerundete Kontaktflachen aufweist. 
Die Verzahnungen konnen jedoch auch mit in axialer Rich- 
tung ebenen Kontaktflachen ausgefiihrt und von Hand in 
eine richtige Stellung gefiihrt werden. 
Vorteilhaft konnen der Grundkorper und das Antriebsteil 
10 Ciber zumindest eine am Grundkorper befestigte Walze in 
Umfangsrichtung verbunden sein. Anstatt dem Verriege- 
lungskorper kann vorteilhaft die Walze als Anschlag fur das 
den Verriegelungskorper im demonderten Zustand arretie- 
rende Bauteil genutzt werden, und der Verriegelungskorper 
15 kann konstruktiv einfach in seiner Entriegelungsstellung 
vollstandig vom Bauteil iiberdeckt werden, Femer kann als 
Walze ein Standardbauteil verwendet und eine Drehmit- 
nahme besonders kostengiinstig realisiert werden. 

In einer weiteren Ausgestaltung wird vorgeschlagen, daB 
zumindest ein Verriegelungskorper zur Drehmomentiiber- 
tragung nutzbar ist. Zusatzliche Bauteile sowie Bauraum, 
Gewicht und Montageaufwand konnen eingespart oder vor- 
handene Drehmitnahmeelement konnen in ihrer Funktion 
unterstutzt werden. Beispielsweise kann bei einem als Ku- 
gel ausgefiihrten Verriegelungskorper eine Ausnehmung 
vorteilhaft als Kugelkalotte ausgefiihrt sein, wodurch eine 
giinstige Kraftiibertragung erreicht werden kann. Um eine 
kleine Flachenpressung zu erreichen, kann der Verriege- 
lungskorper neben der Ausfuhrung als Kugel auch andere 
Formen aufweisen, wie beispielsweise walzenfbrmig, qua- 
derfbrmig usw. Ein groBes Drehmoment kann bei gleichzei- 
tig reduziertem VerschleiB und hoher Lebensdauer Ubertra- 
gen werden. 

Femer wird vorgeschlagen, daB der Grundkorper zum 
Antriebsteil eine gestufte Innenkontur und das AnUiebsteil 
eine entsprechende AuBenkontur aufweist. Eine gute FUh- 
mng und damit ein guter Rundlauf sind durch zylindrische 
Fuhmngsdurchmesser am vorderen und am hinteren Auf- 
nahmebereich erreichbar. 

Zeichnung 

Weitere Vorteile ergeben sich aus der folgenden Zeich- 
nungsbeschreibung. In der Zeichnung sind Ausfiihrungsbei- 
spiele der Erfindung dargestellt. Die Zeichnung, die Be- 
schreibung und die Anspriiche enthalten zahbreiche Merk- 
male in Kombination. Der Fachmann wird die Merkmale 
zweckmaBigerweise auch einzeln betrachten und zu sinn- 
vollen weiteren Kombinationen zusammenfassen. 
Es zeigen: 

Fig. 1 einen Ausschnitt eines Bohrhammers mit einer 
Werkzeughalterung, 
Fig, 2 einen Schnitt endang der Linie II-II in Fig. 1, 
Fig. 3 die Werkzeughalterung aus Fig. 1 im eingerasteten 
Zustand, 

Fig. 4 eine Variante nach Fig. 1 mit Walzen zur Drehmit- 
nahme der Werkzeughalterung, 
Fig. 5 einen Schnitt endang der Linie V- V in Fig. 4, 
Fig. 6 die Werkzeughalterung aus Fig. 4 im eingerasteten 
Zustand. 

Beschreibung der Ausfuhrungsbeispiele 

Fig. 1 zeigt eine entriegelte Werkzeughalterung 12 eines 
Bohrhammers, die mit ihrem Grundkorper 14 losbar mit ei- 
nem Antriebsteil 16 iiber drei Verriegelungskorper 18, 42, 
44 (Fig. 2) verbindbar ist. In ihrer Eingriffsstellung sind die 
Verriegelungskorper 18, 42, 44 von einem Sicherungsring 
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bleibender Funktionen und Mericmale kann auf die Be- 
schreibung zu den Fig. 1 bis 3 verwiesen werden. 

Gegeniiber der in Fig. 1 dargestellten Ausfiihrung besitzt 
die Werkzeughalterung 72 einen Grundkorper 52, der mil ei- 
ner Spindelhiilse 102 des Antriebsteils 50 anstelle der Ver- 
zahnung 30 uber drei am Grundkorper 52 befestigte Walzen 
54, 56, 58 in Umfangsrichtung verbindbar ist. Die Verriege- 
lungskorper 18, 42, 44 und die Walzen 54, 56, 58 sind in 
Ausnehmungen 46, 48, 64, 66, 68, 70 des Grundkorpers 52 
angeordnet (Fig. 5), Die Ausnehmungen 66, 68, 70 der Wal- 
zen 54, 56, 58 sind radial nach innen verjungt, wodurch die 
Walzen 54, 56, 58 in ihrer Bewegung radial nach innen be- 
grenzt sind. Radial nach aufien werden die Walzen 54, 56, 
58 durch einen Ring 10 gehalten. 

Die Verriegelungskorper 18, 42, 44 sind in ihrer radial au- 
Beren Stellung bzw. Entriegelungsstellungen iiber die Siche- 
rungshiilse 24 gehalten, die iiber eine Schraubenfeder 92 in 
Richtung des Antriebsteil 50 belastet und an den Walzen 54, 
56, 58 abgestutzt ist. Die Sicherungshulse 24 verschlieBt die 
Ausnehmungen 26, 34, 36 der Verriegelungskorper 18, 42, 
44 radial nach innen. 
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Patentanspruche 

1. Handwerkzeugmaschine mit einer Werkzeughalte- 
rung (12, 72), die mit ihrcm Grundkorper (14, 52) los- 
bar mit einem Antriebsteil (16, 50) iiber zumindest ei- 
nen Verriegelungskorper (18, 42, 44) verbindbar ist, 
der in seiner Eingriffstellung von einem Sicherungs- 
korper (20) radial fixierbar ist, welcher mit Hilfe eines 
Betatigungselements (22) zur Entriegelung der Werk- 
zeughalterung (12, 72) in eine den Verriegelungskorper 
(18, 42, 44) radial freigebende Stellung fiihrbar ist, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Grundkorper (14, 52) 
in einer Verriegelungsstellung zumindest einen Teil des 
Antriebsteils (16, 50) umschlieBt. 

2. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB zumindest ein Verriegelungskor- 
per (18, 42, 44) in der Werkzeughalterung (12, 72) an- 
geordnet ist. 

3. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB im entriegelten Zustand ein Bau- 
teil (24) den Verriegelungskorper (18, 42, 44) in seiner 
Entriegelungsstellung halt. 

4. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Bauteil (24) eine Ausneh- 
mung (26, 34, 36) des Verriegelungskorpers (18, 42, 
44) radial nach innen verschlieBt. 

5. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 3 oder 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Verriegelungskorper 
(18, 42, 44) in seiner Entriegelungsstellung in Verrie- 
gelungsrichtung (28, 60, 62) belastet ist. 

6. Handwerkzeugmaschine nach einem der Anspriiche 
2 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB iiber den Umfang 
am Antriebsteil (16, 50) mehr Ausnehmungen (82) als 
Verriegelungskorper (18, 42, 44) im Grundkorper (14, 
52) angeordnet sind. 

7. Handwerkzeugmaschine nach einem der vorherge- 
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Grundkorper (14) und das AnUiebsteil (16) iiber zu- 
mindest eine Verzahnung (30) in Umfangsrichtung ver- 
bunden sind, die in axialer Richtung sich verjungende 
Kontaktflachen (32) aufweist. 

8. Handwerkzeugmaschine nach einem der Anspriiche 
1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB der Grundkorper 
(52) und das Antriebsteil (50) iiber zumindest eine am 
Grundkorper (52) befestigte Walze (54, 56, 58) in Um- 
fangsrichtung verbunden sind. 

9. Handwerkzeugmaschine nach einem der vorherge- 
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB zu- 
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mindest ein Verriegelungskorper (18, 42, 44) zur Dreh- 
momentiibertragung nutzbar ist. 
10. Handwericzeugmaschine nach einem der vorherge- 
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Gnindkorper (14, 52) zum Antriebsteil (16, 50) eine 
gestufte Innenkontur (38) und das Antriebsteil (16) 
eine entsprechende AuBenkontur (40) aufweist. 
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20 radial fixierbar, welcher mit Hilfe einer Betatigungshulse 
22 in eine die Verriegelungskorper 18, 42, 44 radial freige- 
bende Stellung fiihrbar ist. 

Das Antriebsteil 16 besitzt eine Spindelhiiise 110, in der 
ein Dopper 74 gefuhrt ist. Die Spindelhiiise 110 ist uber ei- 
nen Spannring 108 in einem Hammerrohr 106 befestigt. Die 
Spindelhiiise HO und das Hammerrohr 106 konnen auch 
einstiickig ausgefiihrt sein. 

ErfindungsgemaB umschlieBt der Grundkorper 14 der 
Werkzeughalterung 12 in einer Verriegelungsstellung die 
Spindelhiiise 110 (Fig. 1, 2 und 3). Die Verriegelungskorper 
18, 42, 44 sind im Grundkorper 14 angeordnet und sind iiber 
eine Sicherungshiilse 24 in ihrer Entriegelungsstellung ge- 
halten, und zwar wird die Sicherungshiilse 24 von einer 
Schraubenfeder 112 in Richtung Antriebsteil 16 belastet, 
stiitzt sich mit einem Ende an den Verriegelungskorpem 18, 
42, 44 ab und fixiert diese dadurch in ihrer radial auBeren 
Stellung. 

Der Sicherungsring 20 weist einen ersten Bereich 118 mit 
einem kleinen Innendurchmesser und einen zweiten Bereich 
122 mit einem groBen Innendurchmesser auf, wobei ein 
Ubergang zwischen den Durchmessem iiber eine Schrage 
120 realisiert ist. Radial nach auBen liegt der Sicherungsring 
20 an der Betatigungshiilse 22 an. In der Entriegelungsstel- 
lung wirken die Verriegelungskoiper 18, 42, 44 als An- 
schlag fiir den durch eine Schraubenfeder 124 in Richtung 
Antriebsteil 16 belasteten Sicherungsring 20. Die Schrau- 
benfeder 124 ist mit einem Ende iiber einen Ring 126 und ei- 
nen Spannring 128 am Grundkorper 14 abgestiitzt. Uber die 
am Sicherungsring 20 angeformte Schrage 120 sind die Ver- 
riegelungskorper 18, 42, 44 in ihre Veiriegelungsrichtungen 
28, 60, 62 radial nach innen belastet. 

Der Grundkorper 14 und das Antriebsteil 16 sind iiber 
eine Verzahnung 30 in Umfangsrichtung verbindbar, die in 
axialer Richtung sich verjiingende bzw. abgeschragte Kon- 
taktflachen 32 aufweist. Die Spindelhiiise 110 des Antriebs- 
teils 16 weist kugelkalottenfbrmige Ausnehmungen 82 zur 
Aufnahme der Verriegelungskorper 18, 42, 44 in ihrer Ein- 
griffstellung auf, wodurch diese fiir die Drehmomentiiber- 
tragung nutzbar sind. Uber dem Umfang der Spindelhiiise 
110 sind mehr Ausnehmungen 82 angeordnet als Verriege- 
lungskorper 18, 42, 44 im Grundkorper 14. Femer besitzen 
der Grundkorper 14 eine zur Spindelhiiise 110 gestufte In- 
nenkontur 38 und die Spindelhulse 110 eine entsprechende 
AuBenkontur 40. Die Spindelhiiise 110 bildet mit dem Dop- 
per 74 eine Spaltdichtung 80. 

lA^rd der Grundkorper 14 auf die Spindelhiiise 110 aufge- 
steckt, fiihrt die Verzahnung 30 mit ihren in axialer Richtung 
weisenden, sich verjiingenden Kontaktflachen 32 den 
Grundkorper 14 automatisch in die korrekte Verriegelungs- 
stellung zu den korrespondierenden Ausnehmungen 100 der 
Spindelhiiise 110. Befinden sich die Verriegelungskorper 18, 
42, 44 iiber den Ausnehmungen 82, wird die Sicherungs- 
hulse 24 an einer Auflage 134 der Spindelhulse 110 abge- 
stiitzt und gegen die Federkraft der Schraubenfeder 112 in 
Richtung 114 verschoben, so daB die Verriegelungskorper 
18, 42, 44 radial nach innen freigegeben werden. Die Verrie- 
gelungskorper 18, 42, 44 werden durch die Schraubenfeder 
124 uber die Schrage 120 des Sicherungsrings 20 radial 
nach innen in die Ausnehmungen 26, 34, 36 gedriickt. 

Die Schraubenfeder 124 schiebt den Sicherungsring 20 
mit dem Bereich 118 radial uber die Verriegelungskorper 18, 
42, 44 und sichert diese dadurch in ihren Verriegelungsstel- 
lungen. Der Sicherungsring 20 ist in Richtung Antriebsteil 
16 uber einen in der Betatigungshulse 22 befestigten Spann- 
ring 104, iiber die Betatigungshulse 22 und iiber einen an die 
Betatigungshulse 22 angeformten Absatz 88 an dem Ring 
126 abgestiitzt. Der Ring 126 ist iiber einen Absatz 132 am 



Grundkorper 14 abgestutzt. Fig. 3 zeigt die auf das An- 
Uiebsteil 16 aufgesteckte und eingerastete Werkzeughalte- 
rung 12. 

Im Grundkorper 14 ist eine Werkzeugaufhahme 116 fiir 
5 Werkzeuge mit einem Nutenschaft angeordnet. Die Werk- 
zeugaufnahme 116 weist einen radial verschiebbaren Verrie- 
gelungskorper 94 in der Form einer Verriegelungskugel 94 
auf, die in am Schaftende geschlossene Nuten der Werk- 
zeuge einfuhrbar ist und von einem in Grenzen axial beweg- 

10 lichen Sperring 98 und einem Halteblech 96 in ihrer Verrie- 
gelungsstellung gehalten wird. Der Sperring 98 ist iiber das 
Halteblech 96 mit einer Feder 84 in Richtung seiner Sperr- 
stellung belastet. In der Verriegelungsstellung der Verriege- 
lungskugel 94 iiberdeckt der Sperring 98 die Verriegelungs- 

15 kugel 94 radial, und das Halteblech 96 sichert die Verriege- 
lungskugel 94 mit einem Vorsprung in axialer Richtung. 

Beim Einschieben des Werkzeugs wird die Verriege- 
lungskugel 94 durch das Schaftende des Werkzeugs in ei- 
nem Langsschlitz 90 in Einfiihrrichtung verschoben. Dabei 

20 wird das Halteblech 96 an seinem Vorsprung iiber die Ver- 
riegelungskugel 94 gegen die Feder 84 verschoben. Zwi- 
schen dem Sperring 98 und dem Halteblech 96 entsteht ein 
Freiraum, in den die Verriegelungskugel 94 radial nach au- 
Ben ausweichen kann. Das Werkzeug kann eingefiihrt wer- 

25 den. AnschlieBend verschiebt die voigespannte Feder 84 das 
Halteblech 96 in seine Ausgangsstellung und driickt die Ver- 
riegelungskugel 94 in die Nut des Werkzeugs. Um die Werk- 
zeugaufnahme 116 vor Schmutz zu schiitzen, ist am vorde- 
ren Bereich des Grundkoipers 14 eine Gunmiikappe 86 mit 

30 Dichtlippen 76, 78 befestigt, 

Zum Entnehmen des Werkzeugs wird mit einer Betati- 
gungshulse 130 der Sperring 98 gegen das Halteblech 96 
und gegen die das Halteblech 96 belastende Feder 84 ver- 
schoben, so daB die Verriegelungskugel 94 radial nach au- 

35 Ben ausweichen und das Werkzeug entnommen werden 
kann. Danach driickt die Feder 84 das Halteblech 96, den 
Sperring 98 und die Verriegelungskugel 94 in ihre Aus- 
gangsstellungen zuriick. 

Getrennt wird die Verbindung zwischen der Werkzeug- 

40 halterung 12 und dem Antriebsteil 16, indem die Betati- 
gungshiilse 22 in Richtung 114 der Werkzeugaufnahme 116 
verschoben wird. Uber den an der Betatigungshiilse 22 befe- 
stigten Spannring 104 wird der Sicherungsring 20 in Rich- 
tung 114 der Werkzeugaufnahme 116 gegen die Federkraft 

45 der Schraubenfeder 124 axial verschoben, und zwar bis der 
Sicherungsring 20 durch seinen zweiten Bereich 122 die 
Verriegelungskorper 18, 42, 44 radial nach auBen freigibt. 

Die durch die Schraubenfeder 112 belastete Sicherungs- 
hiilse 24 driickt gegen die Auflage 134 der Spindelhulse 110 

50 und unterstiitzt dabei das Abziehen der Werkzeughalterung 
12. Die Verriegelungskorper 18, 42, 44 werden bei der 
axialen Bewegung der Werkzeughalterung 12 durch die ka- 
lottenfbrmigen Ausnehmungen 82 radial nach auBen ge- 
driickt und in ihrer radial auBeren Stellung durch den Siche- 

55 rungsring 20 gehalten. 

Die Verbindung zwischen Antriebsteil 16 und Werkzeug- 
halterung 12 ist geoffnet, und die Verriegelungskorper 18, 
42, 44 sind verliersicher fixiert. Der federbelastete Siche- 
rungsring 20 liegt mit seiner Schrage 120 an den Verriege- 

60 lungskorpem 18, 42, 44 an und belastet diese in ihre Verrie- 
gelungsrichtungen 28, 60, 62. 

Fig, 4 bis 6 zeigt eine weitere erfindungsgemaBe Ausge- 
staltung eines Bohrhammers mit einer Werkzeughalterung 
72 und einem Antriebsteil 50. Im wesenllichen gleichblei- 

65 bende Bauteile sind grundsatzlich mit den gleichen Bezugs- 
zeichen beziffert. Nachfolgend werden Unterschiede zwi- 
schen dem Ausfiihrungsbeispiel in den Fig, 4 bis 6 zu dem 
Ausfiihrungsbeispiel 1 bis 3 beschrieben. Beziiglich gleich- 
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